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VTT TECHNICAL RESEARCH CENTRE OF FINLAND

P-INNOVATIONS: PYSAKOINNIN HALLINNAN
MENETELMA- JA PALVELUINNOVAATIOT

Tavoltteet:

 Parempi asiakaspalvelu ja asiakaskokemus

e Sujuva ja helppo pysakoinnin logistiikka

e Automaattinen kulunvalvonta ja opastus

 Lisdantynyt turvallisuus

» Edistyneet opastusratkaisut

 Tilanneherkka ja personoitu opastus

» Pysakoinnin hallinnan kokonaisjarjestelmat

* Pilotointi todellisessa kayttoymparistossa

e Lilketoimintasuunnitelma | VT
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P-INNOVATIONS

Projektin osapuolet:

[N e TAamMpereen Pysakaintitalo Oy

V7T Valtion teknillinen tutkimuskeskus

@ IDESCO ldesco Oy

EEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

WIDAMIN| Vidamin Oy

audiorniders Audio Riders Oy

PMELS Finnish LED-Signs Oy

||||||||||||||||||

Ramboll Finland Oy

S TEKES Tekes
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PILOTOINTI

» Kohde: P-Frenckell -pysakointitalo
Tampereen Keskustorilla

* 50 pilottikayttajaa -
e Pilotoidut ajoneuvojen tunnistusmenetelmat (AVI)
 RFID ja LPR kulunvalvonnassa
 RFID ja LPR ajoneuvojen seurannassa (AVM)
* Pilotoidut opastusmenetelmat
e Muuttuvat visuaaliset opasteet (VMS)
» Audio-opastus automaattikassoilla
e Lyhyen kantaman FM-radiokanava (107.5 MHz)

AVI - Automatic Vehicle Identification  RFID - Radio Frequency Identification
AVM - automatic Vehicle Monitoring LPR - License Plate Recognition WT

VMS - Variable Message Signs 4 T
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REKISTERIKILVEN TUNNISTUS

(LPR - LICENSE PLATE RECOGNITION)
Arviointi pysakaointisovellusten kannalta:

+ Toimii kaikilla ajoneuvoillla, joissa rekisterikilpi
+ Kamerollla kayttoa myos valvonnassa

+ Mahdollisuus selata vanhoja tilanteita kuvista
+ Kypsaa teknologiaa

- Herkka valaistus- ja saaolosuhteille

- Vaatil taustajarjestelman

- Sellaisenaan helpohko huijata
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RFID-TUNNISTUS

(RFID - RADIO FREQUENCY IDENTIFICATION)

Arviointi pysakaointisovellusten kannalta:

+ Luotettavuuteen eivat vaikuta valaistus- ja
saaolosuhteet, tal pienet esteet

+ Sopiva tunnistusetaisyys
+ EI vaadi valttamatta taustajarjestelmaa

+ Tietoturvallinen
Jokaiseen ajoneuvoon tarvitaan tagi

Interferenssi
Tagin oikea kiinnitys
Yhteensopivuus (paranemassa)
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PILOTTIJARJESTELMA
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PILOTIN OHJELMISTOARKKITEHTUURI
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PILOTIN TULOKSET - YLEINEN TARKASTELU

e Euroopan ensimmainen passiivisen pitkan kantaman
RFID-tunnistuksen pysakointisovellus

 El absoluuttisen luotettavaa referenssijarjestelmaa
 EI nollahetkea, josta mitata tunnistusnopeutta

@

Vain tunnistusmenetelmien keskinainen vertailu mahdollista

* Tulokset patevat vain taman kokoonpanon kohdalla
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AJONEUVOJEN AUTOMAATTINEN TUNNISTUS:
KESKINAINEN LUOTETTAVUUSVERTAILU
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AJONEUVOJEN AUTOMAATTINEN TUNNISTUS:
KESKINAINEN NOPEUSVERTAILU
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AJONEUVOJEN AUTOMAATTINEN TUNNISTUS:
KESKINAINEN NOPEUSVERTAILU
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AUDIO-OPASTUS PYSAKOINTITALOISSA

» Audio-opastusta hyodynnetty vahan
pysakointitaloissa

e Voidaan kayttaa valittamaan tunnetta ja
viihtyvyytta
 Jalankulkijat tavoitetaan helposti
» Alykkaat kaiuttimet automaattikassoilla
 Laheisyystunnistimet
e Etaohjaus ja -syotto
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LYHYEN KANTAMAN FM-RADIO-OPASTUS

 Edullinen ja helppo pysakointiopastusmenetelma

« Autoradiot vakiovarusteena useimmissa ajoneuvoissa
 EI vaadi valitonta huomiota

» Palvelualue rajoittuu pysakointitalon sisalle

 Voidaan tarjota myo0s paikkariippuvaa ja
tilanneherkkaa sisaltoa
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VIDEO

15



VTT TECHNICAL RESEARCH CENTRE OF FINLAND

TULOSTEN KERTAUS

* AVI luotettavuus on hyva

* AVI nopeus on riittava

e Audio- ja radio-opastus
tervetulleita _

« Dynaamisen opastuksen SaET .
sisalto vaatii huolellista
suunnittelua
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JATKOA

o Kayttajakysely ja loppuraportti
« Uusi projekti suunnitteilla vuodelle 2008
» Pysakointipalveluiden jatkojalostaminen

e Dynaamisen pysakointiopastuksen
sisaltosuunnittelu

e visuaalisen ja audiosisallon synkronointi

» Kehitettyjen menetelmien integrointi
kokonaisjarjestelmaksi

e Tuotteistaminen
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KYSYMYKSIA? LISATIETOJA?
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